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1. Technické reSeni
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Popis:

CESLE

Zatizeni CaL 02 je ur€eno k fizeni chodu Cesli a tlakového ventilu ostiiku.

Ridici jednotka CaL 02 vychazi ze specialni ipravy CaL11a (dale jen RJ) je vestavéna

do plastové rozvodnice s krytim IP 54 a napdjena trojfazove z rozvodné sité
TN-S3NPE3x 400V /50Hz

Chod vsech cesli je odvozovan od stavu hladiny. Informace o hladiné je
ziskdvana z ultrazvukového hladinoméru a predavdna po komunikaéni siti RJ. V

ptipadé jiného zplGsobu méfeni

hladiny (nez

dodavanym ultrazvukovym
hladinomérem), 1ze pouzit kontakt pfipojeny na galvanicky oddé€leny vstup RJ. Funkce

tohoto vstupu miize byt po tpravé fidiciho algoritmu zménéna.

RJ je fizena mikropocitaCem a obsluha mlze zménou provoznich parametra
optimalizovat chod stroje. RJ pracuje v téchto rezimech:

- AUTOMATICKY CHOD
- RUCNI CHOD
- EDITACNI REZIM




Pro sestavu sloZenou z vice strojii (Eesle,dopravnik,lis a podobng) Ize pouzit RJ pro
kazdy stroj samostatnd (kazdy stroj ma svoji RJ). Tato sestava pouziva komunika¢ni
sit, po které je Sifena informace o praci jednotlivych strojii, coz umoziuje
optimalizovat chod celého soustroji. Vlastni sit’ je tvofena sériovou komunikaci v
protokolu KIK net.

Pohled na &elni panel RJ:

© MOTOR VPRED

© MOTOR VZAD
© TLAK. VENTIL DISPLEJ
(O PORUCHA

CESLE

O O O

VZAD VPRED AUTOMAT

Celni panel CalL-2



2. NAVOD K POUZITI

Zapnuti fidici jednotky se provede stiskem tlagitka ZAP. Tim je RJ uvedena do
automatického rezimu automat. Cesle se nastavi do vychozi polohy (pokud jiz v této
poloze nejsou). Pfi chodu Cesli sviti na vnitfnim panelu LED pfislusna dan¢ funkei
RIJ.

Na displeji se zobrazi udaje o hladinach. (Vyska hladiny pted ¢eslemi minus
vySka hladiny za Ceslemi se rovna diferenci, kterd je porovnavana s nastavenou
hodnotou).

Drtive, neZ popiSeme jednotlivé reZimy, je tfeba zdlraznit rozdil v Cinnosti
jednotlivych komponent. AUTOMATICKY CHOD je zékladnim provoznim reZimem.

1. Pohyb cesli je zavisly na dosazeni spoustéci urovné hladiny.

2. Pohyb cesli je zavisly na Case (tzv. "trénink"). Jestlize spouStéci troven
hladiny neni dlouhodob¢ dosaZena, je vykonan automaticky minimalni pocet kroki
Cesli. Doba opakovani tréninku v minutdich a minimalni pocet kroka cesli jsou
nastavitelné parametry. Tento druh automatického chodu slouzi proti zamrznuti a
zaneseni Cesli.

RUCNI CHOD slouzi jako pomocny rezim. Stisknutim tlagitek ¢esle vpred,
vzad lze ovladat Cesle dle potieb obsluhy.

EDITACNI REZIM slouzi k nastaveni provoznich parametr(, které jsou
ulozeny ve vnitini paméti. Napi. vySka hladiny pro chod atd. Zminéné provozni
parametry jsou dale v textu oznacovany cislem polozky a ndzvem napt. « 2 - rozdil
hladin ».

2.1. Automaticky zpisob Fizeni

Automaticky chod cesli umoziuje chod bez zdsahu obsluhy. Tento chod je
zavisly na métfené vysce hladiny nebo na Case.

Me¢teni vysky hladiny zavisi na poc¢tu hladinoméri. Muze byt diferencni
(méfeni rozdilu hladin pred a za Ceslemi dvéma ultrazvukovymi hladinoméry H-0x),
jednotirovitové  (pouzitim pouze jednoho H-0x), nebo externim (kontaktem). Pii
pouziti externiho (kontaktniho) hladinoméru je tfeba nastavit « 7 - hladinomér typ ».

Presédhne-li hladina (diference hladin) vody spoustéci uroven (v editacnim
rezimu nastaveno « 2 - rozdil hladin ») a trva-li tento stav po dobu « 4 - zpozdéni
chodu cesli », jsou uvedeny do chodu ¢esle. Ty jsou v chodu po dobu trvani zvysSené
hladiny - minimaln€¢ vSak do vykondni nastaveného poctu kroku Cesli « 3 - minim.
pocet kroki Gesli » . Cesle se zastavi vzdy v koncové poloze.

Pokud nizky stav hladiny pied ceslemi zptlisobi pfestavku v ¢innosti Cesli delsi
nez je nastavena doba « 5 - chod bez zvySené hladiny », je automaticky vyvolan
minimalni pocet krokt ¢esli.

Chod cesli je indikovan piislusnou kontrolkou LED.

RJ je vybavena jednim vystupem pro elektromagneticky ventil tlakové vody
ostiiku. Ostiik je spoustén zarovein se zvolenym zafizenim (nastaveni polozkou « 16 —
ostfik ¢esli / lisu ». Vypinén je po uplynuti ¢asu « 8 - dob¢h ostiiku » , ktery je pocitan
od okamziku zastaveni ptislusného zatizeni.

Stisknutim kteréhokoliv tlacitka je navolen rucni rezim. Na displeji se zobrazi
napis "Ruéni rezim".



2.1.1. Automaticky zptsob fizeni Cesle
Cesle se po ukonceni prace zastavi vzdy v koncové poloze.

2.2. Rudéni zpisob Fizeni

Z automatického rezimu muze obsluha pfejit do reZimu rucniho ovladani tim, ze
stiskne tlac¢itko "AUTO". Pozadovana ¢innost rucniho ovladani je vykondna stiskem
oznaceného tlagitka "VPRED / VZAD" u &esli. Nepfetrzity pohyb vpied u &esli lze
dosédhnout drzenim tlacitka po dobu del§i nez 3 sec. ZruSeni funkce nepietrzitého
chodu se provede opétovnym stiskem té¢hoz tlacitka nebo tlacitka "AUTO". Do
automatického rezimu lze ptejit stiskem tlacitka "AUTO". Pti prechodu zpét do
automatického rezimu se Cesle i lis vrati do svych koncovych poloh.

V ruénim rezimu neni zafizeni spousténo ani podle urovné hladiny vody, ani
Casové, nezastavuje se v koncovych polohach, neni spoustén ostiik.

Upozornéni!
Manualni rezim slouzi pouze k idrzbovym a pomocnym pracim.

2.3 Signalizace poruchy
Signalizace poruchy je odvozena od tepelné a proudové ochrany motoru Cesli a
tepelné ochrany motoru dopravniku nebo lisu.
Pokud dojde k pietizeni nékterého z motord, dojde k:
- vypnuti motoru, jehoz ochrana zareagovala
- rozsviti se Zluta signalka HL4 PORUCHA na pomocném panelu RJ
- na hornim tadku displeje se zobrazi nazev zafizeni u kterého doslo
k poruse
- je spustén ALARM, (pokud je pfipojen ke svorkdm AL1, AL2 v RJ)
Poruchovy stav trva, dokud jej obsluha neodvola.
Obsluha musi nejprve na misté zjistit, které zatizeni poruchu vyvolalo (podle
napisu na displeji) a ptipadné odstranit pfi¢inu ( mechanickd zabrana apod.)..
Odvolani poruchového stavu provedeme dvojim stiskem tlacitka AUTOMAT.
Pokud se porucha objevi i po odstranéné mechanické piekazky, miize jit o ptilis citlivé
nastaveni ochrany, nebo o zdvadu na motoru. (informujte elektroudrzbu)

2.4. Editacni rezim

Edita¢ni rezim slouzi k nastaveni provoznich parametrti pro automaticky chod.
Vsechny potifebné parametry lze nastavit (zménit) v editacnim rezimu. Do edita¢niho
rezimu je mozné piejit dlouhym stiskem tla¢itka "AUTOMAT" (3 sec). Pii
stisku se zobrazi na displeji napis "Rucni rezim" a dal$im drzenim tlacitka se zobrazi
napis "Editacni rezim" (a verze programového vybaveni). K ptechodu mezi
editovanymi polozkami slouzi tlacitko k vlastni zmén¢ parametru slouZzi
tlacitka Y EDIT— ]

Seznam nastavitelnych parametrti:

1/ Pomér chodu Cesle/lis (u hydraulického lisu)

1/ Cas dob&hu dopravniku (u $roubového lisu, dopravniku)

2/ Rozdil hladin

3/ Minimalni pocet krokt ¢esli

4/ Zpozdéni chodu cCesli



5/ Chod bez zvysené hladiny

6/ Nulovani hladinoméra ANO /NE
7/ Bez ultrazvukového hladinoméru ANO /NE
8/ Dobéh ostiiku

9/ Druhy jazyk

10/ Blokovani ¢esle STOP

11/ Blokovani dopravnik /lis STOP
12/ Vyska pasem hladiny

13/ Adresa cesli

14/ Adresa lisu (dopravniku)

15/ Cekéni na sbérnici

16/ Ostiik Cesli, lisu

17/ Volba zatizeni (dopravnik /lis)

Pozn.: Pocet editovatelnych polozek neni konecny. Mtze byt na zakladé novych
pozadavkll rozSifovan nékteré z editovanych funkci nejsou vyuzity z diivodu sdileni
programu RJ s v&t3imi systémy.

Ukonceni editaéniho rezimu se provede dlouhym stiskem (3sec) tlacitka
(AUTO).

Pti ukonceni editacniho rezimu jsou nové parametry ulozeny do paméti. Jestlize

je RJ vypnuta pii praci v editaénim rezimu, k zapsani zménénych parametrti nedojde.

Popis nastavovanych parametri:

1. Pomér Cesle : lis 1. Cas dobéhu dopravniku

Volbou tohoto parametru se nastavuje
Cas samostatného chodu dopravniku
po zastaveni Cesli. Tento parametr je
nastavitelny v rozsahu 0 + 255 sec.
Vyrobcem jsou nastaveny 4 sec.

Volbou tohoto poméru se nastavuje
vztah mezi chodem cesli a chodem
lisu. To umoziuje vhodny provoz
lisu.  Pomér je nastavitelny
v rozsahu od 8:1 az 1:8. Vyrobcem
je nastaven pomeér 1:1.

2. Rozdil hladin

Parametr umoziiuje nastavit hodnotu vysky hladiny, pii které jsou uvedeny do
chodu cesle. Pii1 pouziti dvou hladinomé&rt tento parametr vyjadiuje rozdil pied a za
ceslemi (H1 — H2).

Pii pouziti pouze jednoho hladinoméru ma vysSka hladiny za Ceslemi trvale
hodnotu H2 = 0, takze zaddvany parametr vyjadiuje ptfimo vysku hladiny ptfed ceslemi
(H1), pfi niz jsou &esle uvadény do chodu. Pracuje-li v sestavé vice RJ, staéi nastavit
tento parametr v jedné z nich, ostatni jej automaticky piebiraji.

V ptipadé kontaktniho hladinoméru tento parametr neni nutno nastavovat.
Hodnoty vysek hladin jsou udavany v rozsahu 0 = 150 cm. Vyrobcem je nastaveno 20
cm.




3. Minimalni pocet kroki Cesli

Tento parametr udava kolik krokl ¢esli je vzdy minimalné vykonéno, jsou- li
Cesle spusStény zvySenim hladiny. Rozsah tohoto parametru je 1 + 9. Vyrobcem je
nastaven minimalni pocet krok 2.

4. Zpozdéni chodu Eesli

Parametr uréuje dobu, po kterou musi byt hladina souvisle zvy3ena, aby RJ
uvedla do ¢&innosti Gesle. To umoZiiuje nastavit vhodnou necitlivost RJ ke
kratkodobému zvysSeni hladiny. Je vhodné, aby v pfipadé pouziti vice Cesli byl tento
Cas nastaven u vSech jednotek shodné. Nastavitelna doba zpozdéni je 1 + 9 sec.
Vyrobcem je nastaven Cas 2 sec.

5. Chod bez zvySené hladiny

Parametr vyjadiuje maximalni ptestdvku ¢innosti ¢esli vyvolanou trvale nizkou
hladinou. Po uplynuti nastavené doby je vykonan minimalni pocet krokt s naslednym
odpovidajicim poctem kroku lisu.

Vhodné zvoleny c¢as chrani zafizeni pifed pifipadnym zanesenim nebo
zamrznutim.

Lze nastavit ¢as v rozsahu 1 + 60 min. Vyrobcem, je nastaven ¢as 10 min.

6. Nulovani hladinomérii

Polozka nulovani hladinomért je jednordzovym vykonnym povelem, nikoliv
nastavovanim parametru. Predpokldda se pouziti alespont jednoho ultrazvukového
hladinoméru.

Nulovani se provede ve dvou krocich:

1. zména hodnoty NE na ANO (stiskem tlacitka ).

2. ukonceni edita¢niho rezimu dlouhym stiskem (3sec) tla¢itka GERIEED .

7. Bez ultrazvukového hladinoméru
Pii pouziti atypického (ne ultrazvukového) hladinoméru je mozné RJ ovladat
pomoci kontaktniho vstupu.
Nastaveny parametr: ANO — znamend kontaktni vstup. Na displeji se zobrazi
napis ,,hladina nizka, nebo ,,hladina vysoka.
NE — pouzit jeden nebo dva ultrazvukové hladinomeéry.
Je nutné aby v ptipadé sitového propojeni byl udaj u vSech jednotek shodny.

8. Dob¢h osttiku

Tento parametr piedstavuje zpozdéni vypnuti tlakového ventilu ostiiku po
zastaveni zatfizeni. Dobé&h ostfiku je v sekundach v rozsahu 0 + 255 sec. Vyrobcem je
nastaven Cas 10 sec.

9. Druhy jazyk
Touto polozkou Ize volit zobrazeni v jiném jazyce.

10. Blokovani ¢esle STOP ANO / NE
Parametr umoznuje zablokovani Cesli. pfi oprave nebo odstavce.




11. Blokovani dopravniku / lisu STOP ANO / NE
Parametr umoznuje zablokovani dopravniku (lisu).

12. Vyska pasem hladiny
Tento parametr se pouZivd pro optimalizaci chodu vice Ccesli. Hodnota
parametru se nastavuje u vSech jednotek zapojenych do sité stejné.

13. Adresa Cesli

14. Adresa dopravniku (lisu)

15. Cekani na sbérnici

16. Ostiik ANO = Cesle, NE = lis

Touto polozkou lze zvolit ke kterému zatizeni bude ptifazen ostiik. Ostiik je
uveden do cinnosti zarovenl se zacatkem chodu zvolené¢ho zafizeni. Vyrobcem je
pfednastaven ostfik lisu.

17. Volba zafizeni: DOPRAVNIK / LIS
RJ mize ovladat hydraulicky lis nebo spiralovy dopravnik (3roubovy lis). Volba
se provadi stiskem klaves CEIIES, nebo CEILED.

Nastaveny parametr:

ANO = dopravnik (chod motoru obéma sméry, zafizeni se zastavuje po
uplynuti « 1 — ¢as dobéhu dopravniku ».

NE = lis (chod motoru jen jednim smérem, zafizeni je vypindno
koncovym vypinacem lisu). Vyrobcem je nastaven lis.

Pozn.: Parametry 12. az 15. jsou vyuZivany pii spolupraci vice RJ. Podrobngjsi
popis naleznete v Technické dokumentaci CaL-11a - SESTAVA. Je-li instalovana RJ
samostatné, je tfeba nastavit adresu Cesli a lisu (dopravniku) shodné (napt. 0).
Nastaveni parametri 12. a 15. neni dalezité.

Polozky ¢. 4, 6, 7,9, 12, 13, 14, 15, 16, 17 se nastavuji pouze pii instalaci RJ.
Protoze jejich neodborna editace obsluhou mize zcela ochromit funkcei celé sestavy,
je ptistup k nim znesnadnén. Editaci téchto polozek lze provadét, pokud pii zapnuti RJ
drzime tlagitko S4 ,,CESLE VPRED* A dale vstoupime do edita¢niho rezimu.



3. INSTALACE A NASTAVENI

Plastova rozvodnice RJ se pfichyti na ur€ené misto pomoci ¢ty Sroubti, které se
umisti na rozte¢i 332 x 332 mm. Tato manipulace je mozna pouze pii odejmutém viku.
V piipad€ umisténi do venkovniho prosttedi je tteba RJ chranit vhodnym pftistieSkem.

3.1. Pripojeni el. privodu a el. zatizeni

K svorkovnici X je tfeba pfipojit: sitovy piivod, motor Cesli, motor lisu,
koncovy vypina¢ cCesli (snimac), koncovy vypina¢ lisu (kontaktni), hladinomér(-y),
ventil pro tlakovou vodu (viz. kompleta¢ni schéma) a piipadné k vystupnimu kontaktu

(4

alarmu lze ptipojit vngjsi signalizaci.

3.2.Nastaveni proudové ochrany FA1 (Cesle) typ EIH, firma Crouzet

T1 - nastaveni doby "necitlivosti" relé pii béhu motoru (0.1+ 3 sec) — nastavime
0,5 az 1 sec.

T2 - nastaveni doby "necitlivosti" relé ptfi zapnuti ochrany pod napéti (1+ 20
sec) — nastavime na minimum.

HYSTEREZE - nastavit na cca 10% (neni dalezité)

PROUD - vypinaci proud v rozsahu 10% + 100% (rozsah 1+10A)

Pro spravny chod doporu€ujeme nastavit vypinaci proud na hodnotu 1,3 az 1,5
nasobek skuteéné¢ zmétené¢ho proudu v jedné fazi pfi normalnim zatizeni. Nejvyse
vSak 1,2 nasobek jmenovité hodnoty motoru cesli.

3.3. Nastaveni tepelné ochrany FT1

Tepelnd ochrana chrani motor pied zniCenim zplisobenym vypadkem jedné
faze, zkratem apod. Na rozdil od proudové ochrany nastaveni hodnota piedstavuje
proud, pfi kterém motor jest¢ mulze trvale pracovat. K vypnuti dochazi az pfi
podstatném ptekroceni nastaveného proudu. Napf. pii dosazeni dvojnasobku nastavené
hodnoty vypiné po 20 az 50 sec .

Nastaveni tepelné ochrany motoru cCesli a lisu se provadi ota¢enim kotouce na
télese ochrany. Znacka na kotouci ma byt nastavena na hodnotu jmenovitého proudu
motoru (viz udaj na jeho Stitku). Zapinaci (modré) tlacitko je v poloze automat ("A").
To znamena, Ze po vychladnuti se vraci zpét do hlidaciho rezimu.

3.4. Kontrola motori, koncovych vypinaci a ventilu tlak. vody

Proved'te kontrolu spravného sméru chodu motorti €esli a lisu. Presvédcete se,
zda koncovy vypina¢ je spravné nastaven ( u Cesli signalizace pfimo na télese
snimace). To, Ze jsou cCesle (lis) v koncové poloze, je signalizovano svitem prvni
(druhé) zleva zelené signalky na desce I/O obvodi umisténé nad stykaci. Tez
ptekontrolujte pfipojeni ventilu tlak. vody.



3.5. Instalace ultrazvuk. hladinoméru(ii)
Ultrazvukovy hladinomér je citlivy na spravné nastaveni. Pfi umistovani je
tteba dodrzZet vzdalenosti dle nasledujiciho obrazku a textu.
Postup pii umisténi hladinoméru:
1. Zjistit nejvyssi troven, kterou mize hladina dosahnout.
2. Hladinomér umistit 90 cm (ImiN) nad tuto tGrove.
3. Zjistit vzdalenost od takto umisténého hladinoméru k nejnizs§i mozné trovni
hladiny (Imax); Lmax by nemélo piesdhnout 300 cm.
4. 20 % z takto stanovené Imax je nejmensi dovolena vzdalenost vSech predméti
od svislé osy hladinoméru (zejména boku kandlu).
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Doporucujeme volbu mista tak, aby méfena hladina byla co nejklidné;si.
Hladinomér je tfeba nastavit kolmo k méfené hladin€. Pti diferencnim méfeni nemuseji
byt oba hladinoméry instalovany ve stejné vySce. Hladina pfed ¢eslemi a hladina za
ceslemi musi vSak byt v okamziku nulovéni ve stejné trovni.

3.6. Nastaveni ultrazvuk. hladinoméru(ii)

Po instalaci hladinoméru(ii) zapndte RJ. Piekontrolujte, zda sviti na
hladinoméru signalni LED ,,ECHO* a na displeji RJ je Gidaj o hlading.

Pro spravny chod RJ je tfeba hladinomér(y) ,,vynulovat® (viz editaéni rezim) pii
pokud moZno nejniz§im mozném stavu hladiny vody. Po vynulovani udaj na RJ
predstavuje absolutni vySku hladiny méfenou od turovné, pii niz bylo nulovani
provedeno.

Upozoriiujeme! Instalaci a nastaveni smi provadét jen osoba s prisluSnou
elektrotechnickou kvalifikaci.

3.7. Pripojeni ALARMU

Na svorkovnici RJ je vyveden kontakt tzv. ALARM (svorky AL1,AL2), ktery
(je-li propojen s napajenim a svételnou nebo akustickou signalizaci) informuje obsluhu
o poruse i mimo RJ. Jedna se o izolovany rozpinaci kontakt (max. 60 V, 1 A).
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3.8. Pripojeni ostriku

Mezi kontakty TV1 a N lze pfipojit elektromagneticky ventil osazeny v ptivodu
tlakové vody. Na téchto svorkach je ptimo jednofazové napéti 230 V pro maximalni
odbér 1 A.

4. UDRZBA A SERVIS

4.1. I’IQriba
Ridici jednotka nevyzaduje Zzadnou udrzbu. Doporucujeme provadet
pravidelnou kontrolu funkce, stavu koncovych vypinact Cesli.

4.2. Zaruka

Na tidici jednotku je poskytovana zaruka 24 mésicti ode dne prodeje. Zaruka se
nevztahuje na zavady zpisobené neodbornym zisahem, nespravnym pouzivanim RJ
nebo hladinoméru a dale na piipadné skody zptsobené vadnou funkei RJ.

5. UPOZORNENI

Zatizeni pracuje automaticky v zavislosti na ¢ase nebo na udaji z hladinoméru.

Jakékoli manipulace s Ceslemi je moZné provadét pouze pri vypnuté ridici
jednotce.

Ridici jednotka je elektrické zatizeni, které smi obsluhovat pouze osoby, které
byly k tomuto ucelu vyskoleny z hlediska bezpec¢nosti prace s elektrickym zafizenim a
z hlediska obsluhy RJ v rozsahu tohoto navodu.
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6. TECHNICKE PARAMETRY

CaL 02 (¥{dici jednotka)

INAPEH . 3x400V/50Hz

JISEENT Lo 10 A, piip. dle pouzitych zafizeni
MOtOr CESIT ..vvvveiiieeiiieeeiieeciee e parametry dle typu Cesli

Motor lis (dOpr.) .ecceeeeveeeiieeieeie e parametry dle typu lisu (dopravniku)
KIYt e IP 54

Provozni teplota ..........cccoeeeeiiiieiiieiciiecie, -10az +40°C

Rozmeér (S X vXh) oo, 275 x 370 x 140 mm

OVIAdANT ....ooeiiii e, automatické a ru¢ni

Komunikace .......cccceevveevienciieiiieieeeeeeens RS 485

H-02 (hladinomér)

NAPATENT oo 18V AC, DC (zR))
KIYH e IP 54

Provozni teplota .......cccoccvveeiieeciiiniieieeieeies -10az +40°C
Rozmer (§ X vX h) v, 75 x 110 x 60 mm
Prac.kmitoCet ........cccoovvveviieiiiieieeeeeee e 40 kHz
Vyzatovaci Uhel .........ccccooviiiiiiiiiiiiiee, 15°

Do0sah ...ooeie 4 m

Komunikace ........ccceevveeviieeciiieieeeieeeee e, RS 485
Poznamky:
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7. PRILOHY

Funkce hlavnich souc¢asti (viz schéma):

Stykace:
KMI1 motor Cesle vpied
KM2 motor Cesle vzad
Relé:
K1 Cesle vpred
K2 Cesle vzad
K3 ventil tlakové vody
K4 porucha
Ovladace:
S1 hlavni vypinag sit’ - zapnuto
S2 hlavni vypinac sit’ - vypnuto
S3 ovladani: ¢esle AUTO nebo EDITacni rezim
S4 ovladani: ¢esle VPRED nebo EDIT +
S5 ovladani: ¢esle VZAD nebo EDIT -
Signalizace - signalky:
HL1 chod motoru cesli - vpied
HL2 chod motoru ¢esli - vzad
HL3 tlakovy ventil otevien
HL4 porucha
Ptipojovaci svorkovnice X:
1,2,3,4,5 U,V,W,N,PE ptipojeni na sit’
6,7,8,9 U1,V1,W(.PE motor Cesle
10,11 N, TV1 ventil ostiiku
12,15 PE,
13,14 AL1,AL2 alarm (vystupni kontakt)
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Seznam silovych souéasti rozvadéce CaL 02
Poz. soucést typ pocet ks vyrobce

F1 jistic LSF1AK/1 OEZ Letohrad

1
F2 jisti¢ LSF 10 nebo 16A K /3 1 OEZ Letohrad,
FA1 proud. rel¢ DIRT2 230V 50Hz 1 Syrelec
FT1 tepelné relé¢ T17, proud dle motoru 1 EP Modfany
FT2 tepelné relé T17, proud dle motoru 1 EP Modtany
HL1+-HL LED
KM1,KM2 styka¢ C9, 230V, 50 Hz 1 EP Modtany
S1,3.4,5 tlacitko BACO C22AA02 zelen¢ 4  BACO
S2  tlacitko BACO C22ADO01 Cervené 1 BACO
T1 trafo 220/24V, 50 VA, TVB103 101 1 EJF BRNO
Displej VK2004 alfanumericky 1 VIKAY
X svorky M4/6 seda 115 116.07 6 Entrelec
X -"-sv.modra 125 116.01 2 -"-
X -"-7l. zelena 165 113.16 3 -"-
X-pfisl. koncovka BAM, 1 -
délici prepazka SCF6 1 -"-
krajni st¢tna FEM6 2 -"-
Drzék pl. spoje 100 x 150 serie 2000 1 -"-

XB,XD konektor CPET/6V, CPFT/6 4+4  -"-
DIN lista 35x7,5x1 2
plastova krabice Typ 12 794 1 LUCA
AP 1 Plo3ny spoj "RIZENI" 1
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